
Tulajdonság / Eigenschaft FS2 Pulsar2 MC3

Leadott max. áram / Max. Strom 2,0 A 2,0 A 1,4 A

Üzemi feszültség / Betriebsspannung 12-30V 12-24V 12-30V

optimális üzemi feszültség / Optimale Betriebsspannung 30V 18V 24V

léptető motort kezel / Schrittmotor Steuerung Y Y Y

szervó motort kezel / Servomotor Steuerung n Y n

áram üzemmód / Strom-Modus n Y Y

feszültség üzemmód / Spannung-Modus Y Y n

fenti két módus váltható / Spannung & Strom Modi umschaltbar n Y n

áram hullámforma modulálható / Stromkurvenform modulierbar Y n Y

encodert bemenet / Encoder Eingang Y Y N

Motorfókuszt kezel / Motorfokus Kommunikation n n n

Autoguidert fogad / Autoguider Port ST4 ST4 ST4

Saját kézivezérlője van / Hat eigenen Handbox Y Y Y

idegen kézivezérlőt fogad / funktioniert mit fremden Handbox n n Y (Synta)

Computerről vezérelhető / aus Computer steuerbar Y Y Y

Csillagtérkép megjeleníthető / Sternkarte erscheint am Display n n Y

Katalógus integrálható / Objektkatalog Y Y Y

Star alignment 1 star 1 star

1,2,3 Star 

(Synta)

Meridian flip free defined n Y Y

Pole crossing szabadon definiálható / Pole crossing frei definierbar n Y n

Pole crossing megkülönbözteti a Newtont a refraktortól /               

Unterscheidet Newton und Refraktor bei Pol-kreuzung n Y n

Polar Alignment n Y n

beépített GPS vevő / GPS-Empfänger inkludiert n Y n

Atmoszférikus korrekció / atmosphärischer Korrektur n Y n

Parametrizálás computerről / Parametrisierung aus Computer Y Y Y

Parametrizálás kézivezérlőről / Parametrisierung aus Handbox Y Y Y

PEC betanítható / PEC programmierbar Y Y n

Abszolut enkóder referencia / Absolutes Encoder Reference n Y n

ASCOM driver kompatibilis / ASCOM driver kompatibilität Y Y

LAN kapcsolat / LAN anschließbar Y

USB port / USB Port vorhanden Y Y

Soros port / Seriell Port vorhanden Y n


